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РАЗДЕЛI. 

КОМПЛЕКСОСНОВНЫХХАРАКТЕРИСТИК 

ДОПОЛНИТЕЛЬНОЙ 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙОБЩЕРАЗВИВАЮЩЕЙПРОГРАММЫ 

 

 

1.1. Пояснительнаязаписка 

 

Робототехника комплексная наука, она опирается на такие 

дисциплины,как:электроника,механика,кибернетика,телемеханика,мехатрони

ка,информатика, а также радиотехника и электротехника. 

Робототехникаотличаетсяотдругихнауктем,чтовнейпроблемымеханики 

и новых технологийсоприкасаются с проблемами искусственногоинтеллекта. 

Возникнув на основе кибернетики и механики, робототехника, всвою 

очередь,породила новые направления развитияи развитие самихэтих 

наук.Вкибернетике это связано, прежде всего, с интеллектуальным 

направлением ибионикой как источником новых, заимствованных у живой 

природы идей, а вмеханике-смногостепеннымимеханизмами 

типаманипуляторов. 

Стремительное развитие робототехники в мире является 

закономернымпроцессом,которыйвызванпринципиальноновымитребованиям

ирынкакпоказателямкачестватехнологическихмашинидвижущихсясистем. 

В настоящее время происходит информатизация общества, наряду с 

этимидет внедрение новых информационных технологий практически во все 

видыдеятельности человека. Сенсорное развитие интеллекта учащихся, 

пронизанноеинформатикой,-

одноизфундаментальныхтребованийксовременнойобразовательнойсреде.Наи

болееестественноонореализуетсявтелесно-

двигательныхиграх,побуждающихучащихсярешатьсамыеразнообразные 

познавательно-продуктивные,логические,эвристическиеиманипулятивно-

конструкторскиепроблемы. 

Внашевремяробототехникиикомпьютеризациинеобходимоучитьребенк

а решать задачи с помощью автоматизированных систем, которые он 

самможет спроектировать, защищать свое решение и воплотить его в 

реальноймодели,т.е.непосредственно сконструироватьизапрограммировать. 

Учитывая значимость проблемы робототехнического образования, и 

наосновеуказанныхвышеаспектовбыларазработанадополнительнаяобразовате

льнаяобщеразвивающаяпрограмма«Робототехника».Дополнительнаяобразова

тельнаяобщеразвивающая программа 

«Робототехника»направленанавыполнениекомплексаобразовательныхзадачв

областимеханики,программирования,изобретательстваиявляетсяоднимизнапр

авлений«Образовательнойробототехники»иробототехники вцелом. 

Программа «Робототехника»предназначена для того, чтобы положить 

начало формированию у учащихся целостного представления о мире 

техники, устройстве конструкций, механизмов и машин, их месте в 

https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%AD%D0%BB%D0%B5%D0%BA%D1%82%D1%80%D0%BE%D0%BD%D0%B8%D0%BA%D0%B0
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%9C%D0%B5%D1%85%D0%B0%D0%BD%D0%B8%D0%BA%D0%B0
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%9A%D0%B8%D0%B1%D0%B5%D1%80%D0%BD%D0%B5%D1%82%D0%B8%D0%BA%D0%B0
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%A2%D0%B5%D0%BB%D0%B5%D0%BC%D0%B5%D1%85%D0%B0%D0%BD%D0%B8%D0%BA%D0%B0
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%9C%D0%B5%D1%85%D0%B0%D1%82%D1%80%D0%BE%D0%BD%D0%B8%D0%BA%D0%B0
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%9C%D0%B5%D1%85%D0%B0%D1%82%D1%80%D0%BE%D0%BD%D0%B8%D0%BA%D0%B0
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%98%D0%BD%D1%84%D0%BE%D1%80%D0%BC%D0%B0%D1%82%D0%B8%D0%BA%D0%B0
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%A0%D0%B0%D0%B4%D0%B8%D0%BE%D1%82%D0%B5%D1%85%D0%BD%D0%B8%D0%BA%D0%B0
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%AD%D0%BB%D0%B5%D0%BA%D1%82%D1%80%D0%BE%D1%82%D0%B5%D1%85%D0%BD%D0%B8%D0%BA%D0%B0
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окружающем мире. Реализация данного курса позволяет стимулировать 

интерес и любознательность, развивать способности к решению проблемных 

ситуаций умению исследовать проблему, анализировать имеющиеся ресурсы, 

выдвигать идеи, планировать решения и реализовывать их, расширять 

технический и математический словари ученика.  

Кроме этого, реализация этого курса в рамках школы помогает 

развитию коммуникативных навыков учащихся за счет активного 

взаимодействия детей в ходе групповой  проектной  деятельности. 

Курс разработан для учащихся групп средней школы.  

Учащиеся, работая по инструкциям и заданиям учителя, испытывают 

собранные модели и анализируют предложенные конструкции. Далее они 

выполняют самостоятельную работу по теме, предложенной учителем. 

Помощь учителя при данной форме работы сводится к определению 

основных направлений работы и к консультированию  учащихся.  

             Самостоятельная работа выполняется учащимися в форме проектной 

деятельности, может быть индивидуальной, парной и групповой. 

Выполнение проектов требует от детей широкого поиска, структурирования 

и анализа дополнительной информации по теме. 

Актуальностьпрограммыобусловленапотребностямуровнясовременно

йнаучно-техническойжизни.Изменения,произошедшиевсовременном 

обществе, способствуют проявлению интересов и потребностейсреди детей 

среднего школьного возраста на дополнительные 

образовательныеуслугивобластиробототехники.Полученныезнания,уменияин

авыки–

воспитанникимогутприменятьвжизни.Востребованностьпрограммыобъясняет

сяинтересом подрастающего поколения к электронике и 

роботам.Социальныйзаказродительскойобщественноститакжеподтверждаетп

отребностисемьивприоритетномжеланиизаниматьсяинженернымобразование

м,таккаквключаеторганизациюдосуга,вовлечениевобщественнозначимуюдеят

ельность,содействиеличностномуросту,подготовку к выбору профессии и 

развитию научно-технического потенциаларебенка. 

Новизна дополнительной образовательной 

общеразвивающей программы 

«Робототехника»заключаетсявобученииучащихсятворческомуподходуприре

шенииконструкторскихзадач,тоестьпоискунестандартных,оригинальныхпофо

рмеисодержаниютехническихрешений,содержащихэлементыновизныиихвоп

лощению,основамрационализациииизобретательства. 

Практическаязначимостьпрограммыопределяетсяеепрактико-

ориентированнымподходом,личнымопытомпедагогаивозможностьюиспользо

ванияданнойпрограммывсистемеобщегоидополнительногообразования. 

Социальнаязначимостьпрограммыопределенавозможностьюобучения 

детей разных возрастных категорий и разного социального статуса, 

всотрудничествес семьей ишколой. 
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Программа составлена в соответствии с требованиями, 

предъявляемыми кданному виду учебно-методических и программно-

методических документов ирегламентируетсяследующими нормативно-

правовымидокументами: 

 Федеральный закон «Об образовании в Российской Федерации» - 

ФЗ №273 от 29.12.2012; 

 Постановление Главного государственного санитарного врача 

Российской Федерации от 28.09.2020 г. № 28 "Об утверждении санитарных 

правил СП 2.4. 3648-20 "Санитарно-эпидемиологические требования к 

организациям воспитания и обучения, отдыха и оздоровления детей и 

молодежи"; 

 Концепцияразвитиядополнительногообразованиядетейдо2030года(у

твержденараспоряжениемПравительстваРФот31 марта 2022г.N678-р); 

 СтратегияразвитиявоспитаниявРоссийскойфедерациинапериоддо20

25года (утверждена распоряжением Правительства Российской Федерации на 

период от 25 мая2015г.№996-р); 

 Приказ Министерства просвещения РФ «Об утверждении Порядка 

организации и осуществления образовательной деятельности по 

дополнительным общеразвивающим программам» №196 от 09.11.2018 г.; 

 Методическиерекомендациипопроектированиюдополнительныхоб

щеразвивающихпрограмм,направленныхписьмомМинобрнаукиРоссииот18.1

1.2015г №09-3242; 

 Уставом Муниципального общеобразовательного учреждения 

«Средняя общеобразовательная школа № 7» (далее–Учреждение). 

 

Отличительныеособенностипрограммы 

 

Дополнительная образовательная общеразвивающая программа 

«Робототехника» относится к программам технологической 

направленности. 

Уровни Программы: 1 год – начальный; 2 год – базовый; 3 год - 

продвинутый. 

Адресат программы 

Настоящая программа учебного курса предназначена для детей 10-16 

лет общеобразовательного      учреждения. Занятия проводятся в группах (до 

10 человек). Периодичность проведения занятий - 1 раз в неделю, по 2 

учебных часа (продолжительностью 40 минут). Продолжительность 

реализации программы - 3 года (по 68 часов в год.). Программа является 

вариативной. При необходимости в соответствии с материально-

техническими и погодными условиями, планами учреждения, в течение 

учебного года, в пределах учебной нагрузки, возможна перестановка тем 

тематического плана программы. 

Форма обучения - очная. 

Режимработы: 
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1 год обучения – 1 раз в неделю по 2 часа(68часов в год) 

2 год обучения – 1 раз в неделю по 2 часа (68 часов в год) 

3 годобучения–1 раз в неделю по 2 часа (68 часов в год) 

 

Занятия 1 раз в неделю по 2 часа обусловлены необходимостью 

болееуглубленного обучения и привитием устойчивого интереса к 

робототехнике,навыкампрактическойработы.Чередованиетеоретической,прак

тическойчасти занятий содействует психологической разгрузке и снижает 

утомляемостьучащихся. 

Учебные группы комплектуются по возрастным особенностям, с 

учетомзнаний, умений и интересов учащихся. Набор детей в объединение 

проводитсяпо желанию. 

 

Группы первого года обучения комплектуются из учащихся, 

проявляющихинтерескробототехнике,лего-

проектированиюипрограммированию. Практика показывает, что привлечение 

ребенка к занятиюробототехники, начиная с раннего возраста, способствует 

появлению устойчивогоинтересак данному роду 

деятельности.Атакжепозволяетсформировать кмоменту окончания школы 

специфическую систему взглядов, отражающих, вчастности, гордость за 

сопричастность к достижениям в этой области знаний 

илюдям,работающимвней.Раннееначалообученияспособствуетболеелегкому 

восприятию и освоению новых и довольно специфических 

терминов,понятийи явлений. 

 

Программастроитсянаосноверазвивающегообученияврезультатесоциал

ьного взаимодействия учащихся между собой ис педагогом, а 

такжепоэтапного формированиямыслительнойдеятельности. 

Программа разработана с учетом основных направлений 

модернизацииобщегообразования.В том числе: 

 соответствиесодержанияобразованиявозрастнымзакономерностя

мразвитияучащихся,ихособенностями возможностям; 

 личностнаяориентациясодержанияобразования; 

 деятельностный характер образования, направленный на 

формированиепознавательной,коммуникативной,практической,творческойде

ятельности учащихся. 

 

Основнойформойобученияявляетсяучебноезанятие. 

Учебныезанятиявключаюттеоретическийблокподачиучебногоматериал

аипрактическийблок. 

Теоретическийблоквключаетинформационно-

просветительскийматериал по разделам и темам программы. Среди методов 

обучения данного блока преобладают: 

 устноеизложенияматериала(рассказ,лекция,объяснениеидр.); 
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 беседа; 

 показ(демонстрация,наблюдение,презентацияидр.); 

 упражнения(устные,письменные,тестовые); 

 самоподготовка. 

 

Практический блок включает практические, самостоятельные 

групповыеи индивидуальные задания в рамках закрепления теоретического 

материала.Средиметодовобученияданногоблокаможновыделить: 

 индивидуальные и групповые задания (для отработки 

специфическихнавыков,приподготовкекфестивалям,конкурсам,выставкамидр

.); 

 конкурсы (внутри детского объединения, школьные, 

районные,краевые и др.уровней). 

 

 

Впроцессереализациипрограммыназанятияхприоритетноиспользуются

методы:рассказ,беседа,демонстрация,практическаяработа.Ведущимметодомя

вляетсяпроектирование.Использованиеэтогометодапозволяет учащимся 

создавать оригинальные по форме и содержанию модели 

иконструкции.Теоретическиеипрактическиезанятияпроводятсяспривлечение

мдидактическихматериалов. Удетейвоспитываютсяумения инавыки 

самостоятельного принятия решений. Изучение данного курса тесносвязано 

сфизикой,математикой,черчением,информатикой. 

Особыйакцентвпрограммесделаннаиспользованиекомпьютерныхтехнол

огий,чтоявляетсяочевиднымпризнакомсоответствиясовременнымтребования

мкорганизации учебного процесса. 

 

Занятия в рамках дополнительной образовательной 

общеразвивающей программы«Робототехника» могут проводиться 

всей группой, мини-группами ииндивидуально: 

 массовые(проведениеколлективныхтворческихдел,празднико

в,организациялагерей,оздоровительных мероприятийидр.); 

 групповые(творческие дела, групповые проектыидр.); 

 мини-групповые (организация специализированных 

занятий дляотработкиопределенныхнавыков); 

 индивидуальные(разработка,обсуждениеивыполнениеиндиви

дуальныхпроектов,работ,исследованийдляподготовкиквыставкам,фестивалям

,конкурсам идр.). 

Занятияврамкахреализациипрограммыпостроеныссоблюдениемоптима

льногодвигательногорежима,чередованиемзаданийтеорииипрактики,переклю

чениемсодноговидадеятельностинадругой,чтоспособствуетсохранениюиукре

плениюздоровьяучащихся. 
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В рамках программы предусмотрена работа с родителями 

(законнымипредставителями)припроведениитеоретическихипрактическихзан

ятий.Родителиучаствуютвоткрытыхзанятиях,оказываютпомощьвподготовкев

ыставок,конкурсов,фестивалей,впроведениимероприятий.Дляродителейдетид

емонстрируютсвоиумения на показательных (открытых) занятиях 

мероприятиях, 

соревнованиях.Кромеэтогородителипосещаютродительскиесобрания,участву

ютв совместныхтворческихделах,социально-значимых акцияхидр. 

 

Занятия курса «Робототехника» представляют уникальную 

возможность освоить основы робототехники, создав действующие модели 

роботов. 

Работасобразовательнымиконструкторамипозволяетобучающимсявфор

мепознавательнойигрыузнатьмногиеважныеидеииразвитьнеобходимые 

вдальнейшейжизни навыки конструирования, моделирования 

икомпьютерногоуправления. 

Простота в построении модели в сочетании с большими 

возможностямиконструкторапозволяютдетямвконцезанятийувидетьсделанну

юсвоимирукамимодель,котораявыполняетпоставленнуюими 

жесамимизадачу. 

 

Обучениепопрограмме«Робототехника»условноразделеннадвечасти: 

 основымеханикииконструирования(«Простыемашиныимеханиз

мы»,«Управляемыемашины»); 

 основы автоматического управления (Makerzoid Robot 

Master Premium и робототехнический набор КЛИК.). 

 

Сегодняпередобразованиемставитсязадачапредпрофильногоипрофильн

огообученияшкольников.Образовательная общеразвивающая 

программа«Робототехника»можетпрофилироватьучащихсянатехническоепре

дпрофильноеобучение.Онаосновананаинтересахидобровольностииможетстат

ьсвязующимзвеноммеждуобщим,среднеспециальнымпрофессиональнымивыс

шим профессиональнымобразованием. 

Основные принципы программы: научность и достоверность, 

принцип отпростого к сложному, доступность, связь теории с практикой, 

индивидуальныйподход,вариативность,результативность. 

 

1.2. Целиизадачипрограммы 

 

Исходяизособенностейэкологическойдеятельности,спецификидополни

тельной общеразвивающей программы в рамках 

технологическойнаправленности,традицийучреждения,гдереализуетсяпрогра

мма,иособенностейконтингентаучащихсяопределеныцельизадачипрограммы. 

 

Целью программы является: развитие инженерно-технических 
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навыковпосредствамзанятий робототехникой. 

 

Чтобыдостичьданнойцели,вреализациипрограммыпредусматриваетсяре

шениеследующихзадач: 

 обеспечитьучащихсянеобходимымнаборомзнанийиуменийвобла

стиробототехники; 

 сформировать знания о технике, электронике и 

возможностяхизготовлениямоделейроботовитехнологическихприспособлени

й; 

 сформироватьобщенаучныеитехнологическиенавыкиконструиро

ванияипроектирования; 

 способствовать самореализации и развитию творческого 

потенциалаличности; 

 развивать навыки творческой деятельности, 

общенияисотрудничества; 

 обучить детей приемам самостоятельной работы, поиску 

знаний,решениюконструкторскихзадач; 

 формироватьличностныекачества,необходимыедлясамореализац

иивсовременномобществе; 

 способствоватьпрофессиональномусамоопределению; 

 воспитатьчувствогражданскойответственностиипатриотизма.
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1.3. Содержаниепрограммы 

 

Содержаниепрограммыпредставленоучебно-

тематическимипланами(календарными учебными графиками по годам 

обучения), имеет свои разделы итемы в каждом разделе (см. таблицу №1-

№3), которые могут меняться в рамкахмодернизации программы, в 

зависимости от условий, контингента учащихся,мотивов и интересов 

учащихся, природных условий, материально-техническихресурсов. 

 

1.3.1. Учебныйплан 

 
Таблица №1 

Учебно-тематическийплан 

кдополнительнойобразовательной общеразвивающейпрограмме 

«Робототехника» 

(первыйгодобучения) 

 
№ Разделыитемыпрограммы Количествочасов Формыконтроля 

/аттестации Всего Теория Практика 

 Введение 
ИнструктажпоТБиПБ 

1 1  Игрыизаданияпо 
безопасности 

1 Раздел«Основыпостроения

конструкций» 

20 4 16 Индивидуальноек

онструкторское 
задание 

1.1. Введениевкурс«Робототехника». 1 1  Фронтальный 
опрос 

1.2. Ознакомлениесконструктором 

«Makerzoid Robot Master 

Premium» 

2 1 1 Педагогическое

наблюдение 

1.3. Конструкции. 4 1 3 Тест«Основы 
конструкции» 

1.4. Готовыесхемы-шаблонысборки 

конструкций. 

8 1 7 Игровыезадания 

1.5. Самостоятельнаятворческаяработа 
по изготовлению модели. 

Анализтворческихработ. 

5  5 Внешняя 

оценкараб

от 
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2 Раздел «Простые механизмы и 

ихприменение» 

19 2 17 Индивидуальноек

онструкторское 

задание 

2.1. Простыемеханизмыв 
конструировании 

1 1  Фронтальный 
опрос 

2.2. Рычаги.Основныеопределения. 1 1  Педагогическое 
наблюдение 

2.3. Конструированиемоделей 9  9 Тест «Основы 
конструирования» 

2.4. Проверочнаяработапо теме 
«Простыемеханизмы». 

3  3 Игровыезадания 

2.5. Самостоятельнаятворческаяработау

чащихся.Педагогическое 

наблюдение,анализтворческихр

абот. 

5  5 Внешняя 

оценкараб

от 

3 Раздел «Ременные и 

зубчатыепередачи» 

18 3 15 Индивидуальноек

онструкторское 

задание 

3.1. Ременныепередачи 3 1 2 Фронтальный 
опрос 

3.2. Зубчатыепередачи 5 1 4 Педагогическое 
наблюдение 

3.3. Реечнаяпередача 3 1 2 Тест «Виды 
передач» 

3.4. Проверочнаяработапо теме 
«Ременныеизубчатыепередачи». 

3  3 Игровыезадания 

3.5. Самостоятельнаятворческаяработа.

Наблюдениеианализтворческих 

работ. 

4  4 Внешняя 

оценкараб

от 

4 Раздел«Энергия» 10 2 8 Индивидуальноек

онструкторское 

задание 

4.1. Понятиеобэнергии 1 1  Педагогическое 
наблюдение 

4.2. Преобразованиеинакопление 
энергии 

1 1  Тест «Виды 
энергии» 

4.3. Самостоятельнаятворческаяработа. 
Анализтворческихработ. 

4  4 Игровыезадания 

 Заключительноезанятие. 

Конкурс моделей. 

Анализтворческихработ. 

4  4 Внешняя 

оценкараб

от 
 Итого вгод 68 12 56  

 

 
 

Введение 

Содержаниепрограммы 

(первыйгодобучения) 

Вводный инструктаж по соблюдению техники безопасности и 

пожарнойбезопасности при работе. Правила поведения в образовательном 

учреждении.Требованияпедагога кучащимся напериод обучения. 
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Практическая работа. Игры и задания по проверки знаний ПБ, ПДД, 

ГОи ЧС, общие правила охраны труда и поведения в учреждении. Игры 

«ГдеОпасность?»,«Найдиошибку»,«Безопасныймаршрут». 
 

Раздел№1.«Основыпостроенияконструкций» 

1.1. ВедениевкурсРобототехника.ИнструктажпоТБиПБ.Предысторияроботот

ехники.Содержаниеработыобъединения,демонстрацияготовыхработ. 

1.2. ОзнакомлениесконструкторомMakerzoid Robot Master Premium. 

Названияиназначениедеталей.Изучениетиповыхсоединенийдеталей 

1.3. Конструкции. 

Основныесвойстваконструкцииприеепостроении. 

Практическая работа. Знакомство с набором Makerzoid Robot Master 

Premium. 

Изучениеназванийдеталей.Изучениекнопокуправления.Изготовлениепростейши

хконструкций 

1.4. Готовыесхемы-шаблонысборкиконструкций. 

Ознакомлениеспринципамиописанияконструкции.Условныеобозначениядетале

йконструктора.Выборнаиболеерационального способаописания. 

Практическаяработа.Сборкапростейшеймоделинадвухмоторах. 

Знакомствоспрограммированиемвприложении Makerzoid Robot Master. 

1.5. Самостоятельнаятворческаяработаобучающихся. 

Закрепление полученных знаний. Описание построенной модели.

 Анализтворческих работ. 
 

Раздел№2.«Простыемеханизмыиихприменение» 

2.1. Простыемеханизмывконструировании. 

Понятиеопростыхмеханизмахиихразновидностях. 

2.2. Конструированиемоделей. 

Построениесложныхмоделейсиспользованиемрычажныхмеханизмов 

2.3. Проверочнаяработапотеме"Простыемеханизмы". 

Созданиерычажныхиблочныхмеханизмовсиспользованиемготовыхсхем. 

2.4. Самостоятельнаятворческаяработа. 

Закрепление полученных знаний по теме «Простые механизмы». 

Защитапостроенноймодели.Анализтворческихработ. 
 

Раздел№3.«Ременныеизубчатыепередачи» 

3.1. Ременныепередачи. 
Видыременныхпередачиихназначение.Примененияипостроениеременныхпередачвте

хнике. 

3.2. Зубчатыепередачи. 
Назначение и виды зубчатых передач. Применение зубчатых передач в 

технике.Сборкамодели на зубчатой передаче. 

3.3. Реечнаяпередача. 
Назначение и виды зубчатых колес. Принципы создания повышающих 

ипонижающихредукторов.Сборкамоделинапонижающемредукторе. 

3.4. Проверочнаяработапотеме"Ременныеизубчатыепередачи."Созданиереме
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нных изубчатых механизмовс использованиемготовых схем 



13  

3.5. Самостоятельнаятворческаяработаобучающихся. 

Закреплениеполученныхзнанийпотеме«Ременныеизубчатыепередачи».Описаниепост

роенной модели.Анализтворческихработ. 
 

Раздел№4.«Энергия» 

4.1. Понятиеобэнергии. 

Формы энергии. Примеры применения и накопленияэнергии.

 Экономияэнергии. 

4.2. Преобразованиеинакоплениеэнергии. 

Возможностинакопленияэнергии.Преобразованиеразличныхтиповэнергий. 

4.3. Самостоятельнаятворческаяработаобучающихся. 

Закреплениеполученныхзнанийпотеме«Энергия».Описаниепостроенноймодели. 

 

Заключительноезанятие 
Конкурсизащитамоделей.Анализтворческихработ.Организациявыставки.

Презентациялетописитворческихработучащихся.Награждение. 
 

Таблица №2 

Учебно-тематическийплан 

кдополнительнойобразовательной общеразвивающейпрограмме 

«Робототехника» 

(второйгодобучения) 

 
№ Разделыитемыпрограммы Количествочасов Формыконтроля 

/аттестации Всего теория практика 

 Вводноезанятие. 

Развитие отечественной 

робототехники.Инструктаж по ТБ и ПБ. 

Основы проектнойдеятельности. 

Собеседование. 

1 1  Игры и задания 

побезопасности 

1 Раздел«Введениевробототехнику» 7 2 5 Индивидуальноек

онструкторское 

задание 

1.1. Устройствороботов. 3 1 2 Фронтальный 
опрос 

1.2. Понятиекоманды,программы, 
программирования. 

4 1 3 Педагогическое 
наблюдение 

2. Раздел«Червячнаяпередачаиеесв

ойства» 

6 2 4 Тест«Основы

конструкции» 

2.1. Зубчатыепередачи. 2 1 1 Игровыезадания 

2.2. Практическаяработа.Модельредуктора. 
Работанадпроектом. 

4 1 3 Внешняяоценка 
работ 

3 Раздел «Программно-

управляемыемодели» 

10 0 10 Индивидуальное 
конструкторское

задание 

3.1. Практическаяработа.Модель«Роботп

ятиминутка» 

2  2 Индивидуальныйт

ест«Виды 

роботов» 
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3.2. Самостоятельнаятворческаяработапот

еме«Управляемыемашины».Анализ 

творческихработ. 

8  8 Игровыезадания 
«Управлениера

дио-машиной» 

4 Раздел«Модульныйпринципв 

производстве. Передаточные 

механизмы.Разновидности ременных и 

зубчатыхпередач» 

11 2 9 Индивидуальноек

онструкторскоез

адание 

4.1. Роботынапроизводстве 2 1 1 Фронтальный 
опрос 

4.2. Самостоятельнаятворческаяработапо 

теме«Передаточныемеханизмы».Анализт

ворческихработ. 

9 1 8 Внешняя 

оценкараб

от 

5 Раздел«Движениесосмещеннымц

ентром:эксцентрики.Понятие 
кривошипно-шатунногомеханизма» 

4 1 3 Индивидуальноек

онструкторское 

задание 

5.1. Эксцентрики,кулачки,толкатели,шатуны. 4 1 3 Внешняя 

оценкараб

от 

6 Раздел«Дифференциальнаяпередача» 2 1 1 Индивидуальноек

онструкторское 

задание 

6.1. Дифференциальнаяпередача 2 1 1 Игровыезадания 

7 Раздел«Комплексноеприменение 

знанийпопостроениюконструкцийим

еханизмов» 

26 7 19 Индивидуальноек

онструкторскоез

адание 

7.1. Итоговаяпроверочнаяработапоразделам 

«Простыемеханизмы», 

5 1 4 Тестирование 

потеме «Простые 

механизмы» 

7.2. «Управляемыемашины» 15 5 10 Игровыезадания 
«Управляемые

машины» 

7.3. Самостоятельнаятворческаяработапор

азделам«Простыемеханизмы», 

«Управляемые машины». 

Презентацияпроектов. 

6 1 5 Внешняяэкс

пертизаработ 

 Заключительноезанятие 1 0 1 Выставкаработ. 
Фотолетопись. 

 Итого вгод 68 16 52  

 

Содержаниепрограммы 

(второйгодобучения) 

Вводное занятие 

Развитие отечественной робототехники. Инструктаж по ТБ и 

ПБ.Этапыразвитиясовременной робототехники. 

Содержаниеработыобъединения,демонстрацияготовыхработ. 

Вводныйинструктажпособлюдениютехникибезопасностиипожарной 

безопасности при работе. Правила поведения в образовательном 

учреждении.Требованияпедагогакобучающимсянапериодобучения.Основыпр

оектной 
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деятельности.Собеседование. 
 

Раздел№1.«Введениевробототехнику» 

2.1. Устройствороботов. 

2.2. Состав,параметрыиклассификацияроботов. 

2.3. Манипуляционныесистемы. 
2.4. Рабочиеорганыманипуляторов.Системыпередвижениямобильныхро

ботов. 

2.5. Понятиекоманды,программы,программирования. 

2.6. Сенсорныесистемы. 

2.7. Устройствауправленияроботов. 

2.8. Особенностиустройствадругихсредствробототехники. 

2.9. Сборкамоделисдатчикомкасания. 

2.10. Программированиемоделидляразныхусловийдвижения. 
 

Раздел№2«Червячнаяпередачаиеесвойства» 

2.1. Зубчатыепередачи. 

2.2. Изучениечервячнойпередачи,еесвойств 

2.3. Практическаяработа.Модельчервячногоредуктора. 

2.4. Построениеипрограммированиемоделиробота. 

2.5. Работанадпроектом. 
 

Раздел№3«Программно-управляемыемодели» 

3.1. Практическая работа. Модель "Робот пятиминутка". Построение

 ипрограммированиемодели 

3.2. Самостоятельнаяработа. 

3.3. Закреплениеполученныхзнаний. 

3.4. Использование нескольких видов передач в одной 

модели.Анализтворческихработ. 

 

Раздел№4.«Модульныйпринципвпроизводстве2 

4.1. Роботынапроизводстве. 

4.2. Ознакомлениеспроизводствомиприменениемроботовнапроизводстве. 

4.3. Самостоятельнаятворческаяработапотеме"Передаточныемеханизмы" 

4.4. Закрепление полученных знаний. Создание 

моделей.Анализтворческихработ. 

 

Раздел№5.«Движениесосмещеннымцентром:эксцентрики» 

5.1. Понятиекривошипно-шатунногомеханизма 

5.2. Эксцентрики,кулачки,толкатели,шатуны. 

5.3. Понятиекулачковиэксцентриков,ихразличия.Понятиекривошипно-

шатунного механизма.Созданиемоделей попредложеннымсхемам 

 

Раздел№6.«Дифференциальнаяпередача» 

6.1. Дифференциальнаяпередача. 
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6.2. Принципработыиназначениядифференциала.Использованиеданныхпередач

вробототехнике. 

 

Раздел№7.«Комплексноеприменениезнанийпопостроениюконструкцийиме

ханизмов» 

7.1. Итоговаяпроверочнаяработапоразделам"Простыемеханизмы", 

7.2. Понятие«Управляемыемашины". 

7.3. Демонстрацияумениясамостоятельноразрабатыватьконструкциюилимехан

измсприменениемполученных знаний,умений,навыков. 

7.4. Самостоятельнаятворческаяработапоразделам"Простыемеханизмы","Упра

вляемые машины". Презентацияпроектов. 

7.5. Закрепление полученных знаний. Создание собственных моделей

 сзаданнымипараметрами работы. 

 

Заключительноезанятие 

Выставкаработучащихся.Составлениелетописи.Награждение. 
 

Таблица №3 

Учебно-тематическийплан 

кдополнительнойобразовательной общеразвивающейпрограмме 

«Робототехника» 

(третийгодобучения) 
 

 

№

п\

п 

Разделпрограммы Всего

часов 

Втомчисле Формыатте

стации 

/контроля 
теория практика 

 Вводноезанятие. 

ИнструктажпоТБ. 

1 1  Игры и задания 

попрофилактикиП

ДД,ГОиЧС,ПБ. 

1. Раздел№1.«Конструкторыко

мпании Lego» 

7 1 6 Тестирование. 

1.1. Историяконструкторов 3 1 2 Игра«Видыкон

структоров» 

1.2. Видыконструкторов 4  4 Рисуночныйтест 

«Конструкторы

мира» 

2. Раздел № 2. «Лего наборы. 

Видыконструктора» 

11 3 8 Практическая

работа. 

2.1. ЗнакомствоиработаснаборомM
akerzoid Robot Master 
Premium. 

3 1 2 Индивидуальные

задания 

2.2. Знакомствоиработасробототехн

ическим набором   КЛИК 

4 1 3 Групповыезадания 

2.3. Знакомствоиработасробототехн

ическим наборомКЛИК. 

4 1 3 Самостоятельная

работа 

3. Раздел № 3. 

«Конструированиепервогоробо

та» 

9 2 7 Лабораторная

работа. 
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3.1. Алгоритмсозданияробота 5 1 4 Взаимоконтроль 
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3.2. Видыробототехническойсборки 4 1 3 Тестирование 
«Видытехнической

сборки» 

4. Раздел № 4. «Управление 

ипрограммирование» 

12 4 8 Самостоятельнаят

ворческаяработа. 

4.1. Виды 

программированияробот

ами. 

6 2 4 Тестовыезадания 

4.2. Видыуправленияроботами. 6 2 4 Игровыеуп

ражнения 

5. Раздел №5.«Умный робот» 14 1 13 Практическая

работа. 

5.1. Роботывмиреэлектроники 2 1 1 Опрос«Значение

роботов» 

5.2. Тестированиероботов. 1  1 Защитапроектов. 

5.3. Робот–сумоист. 1  1 Практическая

работа. 

5.4. Роботснесколькими датчиками. 6 1 5 Тестовыезадания 

5.5 Битвыроботов 4 1 3 Игровыеуп

ражнения 

5.6. Самыеизвестныероботымира 2  2 Презентация

заданий 

6. Раздел№6.Групповыепроекты 10 2 8 Защитапроектов 

6.1. Алгоритмгрупповойработы. 2 1 1 Лабораторная

работа. 

6.2. Распределениеобязанностейвг

руппе 

1 1   

6.3. Ответственностьвгруппе 1  1 Тестовыезадания 

6.4. Работавгруппах 

посозданиюпроектов 

6  6 Игровыеуп

ражнения 

7. Раздел № 7. «Участие в 

конкурсах ивыставки» 

3  3 Фотоотчеты 

8. Заключительноезанятие 1 0 1 Выставка,

фотоотчет, 

летопись,отзывы 

 Всегочасов: 68 14 54  

 

 

Содержаниепрограммы 

(третийгодобучения) 

 
Вводноезанятие (втом числетехникабезопасности). 

Игры на общение «Ты мне – я тебе», «10 - кто Я», «путешествие». 

Беседаоправилахповедениявучреждениисэлементамибеседы.Вводныйинструкта

ж.Изучениеплан-

схемыэвакуацииизкабинетаивздании.Повторениеправилпожарнойбезопасности,

правилдорожногодвиженияиподходекучреждению,правилагражданскойоборон

ыичрезвычайныхситуаций,правила (повыборуи актуальности). 
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Ознакомлениеспланомработынаучебныйгод.Выборстаростыгруппы. 

Обсуждениеобщихправилтворческогообъединения. 

Рисуночныйтест«Опасныеучастки».Игра-квест«Явбезопасности!» 
 

Раздел№ 1.«КонструкторыкомпанииLego» 

Понятие «робот» и «робототехника». Введение в робототехнику. 

Техникабезопасности.Лекция.Целиизадачикурса.Чтотакоероботы.Ролики,фотог

рафииимультимедиа.Рассказосоревнованияхроботов:Евробот,фестивальмобиль

ныхроботов,олимпиадыроботов.Спортивнаяробототехника.Вт.ч.-

боироботов(неразрушающие).Конструкторыи 

«самодельные»роботы. 

ВидеоороботахMakerzoid Robot Master Premium, КЛИК.Видео с 

примером: каких роботов можно собрать из конструктораMakerzoid Robot 

Master Premium, КЛИК. 

Рекламный ролик о составе конструктора КЛИК 

ибазовыхроботах,которые можнособрать. 
 

Раздел№ 2.«Лего наборы.Видыконструктора» 

ИнформацияоконструкторахкомпанииЛЕГО,ихфункциональномназначен

иииотличии,демонстрацияимеющихсянаборов.Презентация. 

ЗнакомствоснаборамиMakerzoid Robot Master Premium, КЛИК. 

ЧтонеобходимознатьпередначаломработысКЛИК.Датчикиконструкторов, 

аппаратный ипрограммныйсоставконструкторов(Презентация). Сборка робота 

из набора КЛИК, цвета, ультразвуковойдатчик, интерактивный сервомотор, 

программное обеспечение, датчики, состав и архитектура конструктора. 

Выбрать 

робота,которыйнравится,поискатьинформациюпонемувИнтернетеипринестина

следующеезанятие(информацияможетбытьлибоввидефайлаMicrosoftWord,либо

вписьменномвиде). 

 

Раздел№3.«Конструированиепервогоробота» 

Собираемпервуюпростейшуюмодельробота.Егоназвание-

"Пятиминутка".Собираетсяоченьбыстро.Еслипотренироваться,точерезкакое-

товремяегоможнонаучитьсясобиратьза5минут!Робот"Пятиминутка". 

 

Раздел№4.«Управлениеипрограммирование» 

Изучениесредыуправленияипрограммирования. 

Краткоеизучениепрограммного обеспечения, изучение среды 

программирования и управления.Собираемробота "Линейныйползун". Немного 

модернизируем собранного напредыдущем уроке робота "Пятиминутку" и 

получаем "Линейного 

ползуна".Этоужепрограммируемыйинтеллектуальныйроботначальногоуровня! 



20  

Загружаем готовые программы управления роботом, тестируем их, 

выявляемсильные и слабые стороныпрограмм, а также регулируемпараметры, 

прикоторых программы работают без ошибок. То есть робот не вылетает за 

краятрассы. Разработка программ для выполнения поставленных задачи: 

несколькокороткихзаданийиз4-5блоков(cиспользованиеноутбука).Нарисовать в 

виде блок-схемы или описать словесно 

программудвижения"линейногоползуна".Разработкапрограммдлявыполненияп

оставленныхзадачи: несколько коротких заданий. 

Количествоблоковвпрограммахболее5 штук (более сложная программа). 

 

Раздел№5.«Умныйробот» 

Конструируем более сложного робота. Собираем и программируем "Бот-

внедорожник". Мы собрали "Трехколесного" робота. Мы его оставили в 

ящике,наэтомурокедостаемивносимнебольшиеизменениявконструкцию.Получа

емужеболеесерьезнуюмодель,использующуюдатчиккасания.Соответственно,мы

продолжаем экспериментыпопрограммированиюробота. 

Пишемпрограммусреднейсложности,котораядолжнапозволитьроботуреаг

ироватьна событие нажатия датчика. 

Примерныезадачи:допустим,роботехалиуперсявстену.Емунеобходимо 

отъехать немножко назад, повернуть налево и затем продолжитьдвижение 

прямо. Необходимо зациклить эту программу. Провести испытаниеповедения 

робота, подуматьв каких случаях может пригодиться 

полученныйрезультат.Создаемитестируем"Гусеничногобота". 

Примерные задачи: необходимо научиться собирать робота на 

гусеницах.Поэтомутренируемся, пробуем собратьпо инструкции. Если все 

получилось,тоуправляемроботомссотовоготелефонаилискомпьютера.Запоминае

мконструкцию.Анализируемплюсыи минусыконструкции. 

Примерныезадачи:попробуемразобратьизановособратьробота.Подумать и 

перечислить преимущества и недостатки гусеничного робота посравнениюс4-

хколесным. 

Примерные задачи: посмотреть на свои модели, запомнить 

конструкцию.Далее разобрать и попытаться собрать свою собственную модель. 

Она должнабыть устойчива, не должно быть выступающих частей. Гусеницы 

должныбытьоптимально натянуты. 

Далеетестируемсвоегусеничноетранспортноесредствонаполе,управляеми

м с мобильного телефона или сноутбука. 

Тестирование роботов. Тесты содержат простые и четко 

выполняемыезадачинаспециализированном поле дляроботов. 

Примерныезадачи: 

 взятьпредметпоцвету; 

 перенестипредмет; 

 пройтипоопределенномузаданномумаршруту; 

 выполнитьзаданныйчертежидр. 



21  

Тестирование роботов зависит от выбора дисциплины на 

соревнованиях.Учащиеся отрабатывают навыки программирования и сборки. 

Каждый ученикпробуетвсевидыпримерных задач,но специализируетсяна1-2 

видах. 

 

Собираемпоинструкцииробота-сумоиста.Намнеобходимоознакомиться с 

конструкцией самого простого робота - 

сумоиста.Дляэтогочитаемисобираемроботапоинструкции:бот-

сумоист.Собираем,запоминаемконструкцию.Тестируемсобранногоробота.Упра

вляемимсноутбука. Подумать, какой робот подойдет для соревнований по 

мини-

сумо.Гусеничный/колесный,большой/маленький,легкий/тяжелыйит.д.Записатьр

ассуждение втетради. 

Соревнование"роботовсумоистов".Собираемпопамятинавремяробота-

сумоиста.Продолжительностьсборки:30-60минут.Устраиваемсоревнования. Не 

разбираем конструкцию роботапобедителя. 

Необходимоизучитьконструкции,выявитьплюсыи минусыбота. 
 

Раздел№7.«Групповыепроекты» 

Разработкапроектовпогруппам.Сформироватьзадачунаразработкупроекта

группеучащихся.Каждаягруппасамапридумываетсебепроектавтоматизированно

гоустройства/установкиилиробота.Задачанаправитьучащихсянамаксимальнопо

дробноеописаниебудущихмоделей,распределитьобязанностипосборке,отладке,

программированиюбудущеймодели. Учащиеся описывают данные решения в 

виде блок-схем, либо текстомв тетрадях. При готовности описательной части 

проекта приступить к созданиюдействующеймодели. 

Собираемробота высокойсложности. 

СобираемроботаМуравья.Инструкцияпосборкеробота Муравья для 

конструктора КЛИК. Программа для управленияроботомчерезБЛЮТУЗ. 

Черезнееможноуправлятьроботом,менятьнастройки,двигатели,скорость,програ

ммироватьклавишиит.д.Дляотладкинезаменима!Пригодитсяипрограммадлямоб

ильныхтелефоновдляуправленияроботом черезBLUETOOTH.На каждом 

занятиипедагогпроводитинструктажпотехникебезопасности. 
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Раздел№7.«Участие в конкурсах ивыставки» 

Организация, проведение и участиев конкурсах, выставках,  

соревнованияхпоробототехнике. 

Заключительноезанятие 

Организациявыставки,награждениеучащихся,презентациядеятельностиза 

учебный год. 

 

1.4. Планируемыерезультаты 

 

Результатамиреализациидополнительнойобразовательной 

общеразвивающейпрограммы«Робототехника»всоответствииспоставленным

ивоспитательнымииобразовательнымизадачамиявляется: 

 знаниеучащимисяосновмеханики(видымеханическихпередач,названиеина

значение,особенностимеханическихпередачидр.)икинематики(направлени

евращения,скоростьвращения,мощностьпередачиидр.); 

 умениеприменитьнапрактикезнания,выразивсвоитехническиерешениявс

борке модели; 

 совершенствование навыков работы с компьютером, так как 

собраннуюмодельнеобходимополностьюавтоматизировать,т.е.написатьпр

ограммукданной модели; 

 знания в области механики и сред программирования mBlock, 

ArduinoIDE в формепрактической,творческой самостоятельнойработы; 

 знаниеосновпроектнойдеятельностивобластиробототехники. 

 

Врезультатеосвоенияпрограммногоматериалаучащиесяперовогогодаобучения: 

Знают: 

 историческиеосновыробототехники; 

 основымеханики,электротехники,радиотехники,радиоэлектроники; 

 общиесведенияобавтоматизированныхсистемахуправления; 

 принципыитехнологииконструированияроботов; 

Умеют: 

 работатьсоспециальнойлитературой,ИКТ,чертежами; 

 свободновладетьтерминологиейиспециальнымипонятиями; 

 проектироватьавтоматизированныесистемыуправления; 

 выполнятьизученныетехнологическиеоперации; 

 соблюдатьправилатехникибезопасности; 

 

Врезультатеосвоения изученияпрограммногоматериала учащиеся 

второгогодаобучения: 

Знают: 

 названия, свойства, область применения используемых в 

робототехникесоставляющих; 

 правилатехникибезопасности; 
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 правиласоревнованийпоробототехнике. 

Умеют: 

 планировать,прогнозироватьсамостоятельнуюдеятельность

вобластиробототехники; 

 анализироватьрезультатыработыврамках 

проектнойдеятельности; 

 выступатьнасоревнованияхпоробототехнике. 

 

Выпускник, освоивший программу, должен обладать общими 

компетенциями, включающими в себя: 

Личностные УУД: 

Определять и высказывать под руководством педагога самые простые 

общие для всех людей правила поведения при сотрудничестве (этические 

нормы). 

Формировать целостное восприятие окружающего мира. 

Развивать мотивацию учебной деятельности и личностного смысла 

учения. Заинтересованность в приобретении и расширении знаний и 

способов действий, творческий подход к выполнению заданий. 

Формировать умение анализировать свои действия и управлять ими. 

Формировать установку на здоровый образ жизни, наличие мотивации 

к творческому труду, к работе на результат. 

Учиться сотрудничатьсо взрослыми и сверстниками. 

Регулятивные УУД: 

Определять и формулировать цель деятельности   с помощью учителя. 

Проговаривать последовательность действий. 

Учиться высказывать своё предположение на основе работы с 

моделями. 

Учиться работать по предложенному учителем плану. 

Учиться отличатьверно выполненное задание от неверного. 

Учиться совместно с учителем и другими 

учениками давать эмоциональную оценку деятельности товарищей. 

Познавательные УУД: 

Ориентироваться в своей системе знаний: отличать новое от уже 

известного с помощью учителя. 

Добывать новые знания: находить ответы на вопросы, используя свой 

жизненный опыт и информацию, полученную от учителя. 

Перерабатывать полученную информацию: делать выводы в 

результате совместной  работы всего класса. 

Преобразовывать информацию из одной формы в другую: составлять 

модели по предметной картинке или по памяти. 

Коммуникативные УУД: 

Донести свою позицию до других: оформлять свою мысль в устной и 

письменной речи (на уровне одного предложения или небольшого текста). 

Слушать и понимать речь других. 
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Совместно договариваться о правилах общения и поведения в школе и 

следовать им. 

Учиться выполнять различные роли в группе (лидера, исполнителя, 

критика). 

 
 

Учащиесякаждогогодаобученияучаствуютвмуниципальных 

икраевыхсоревнованияхпоробототехникеинавыставкахдетскоготехнического

творчествасконструкциямиимоделями собственногоизготовления. 

Позавершениюобученияподополнительнойобразовательной 

общеразвивающейпрограмме«Роботехника»,учащиесямогутпродолжатьзани

матьсявобъединениях технической направленности, успешно обучаться по 

программам, связанным сробототехнической деятельностью. 
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РАЗДЕЛII. 

КОМПЛЕКСОРГАНИЗАЦИОННО 

-ПЕДАГОГИЧЕСКИХУСЛОВИЙ 

 

2.1. Календарныйучебныйграфик 

 

Датаначалаиокончанияучебногогода:1 сентябряпо31мая. 

Количествоучебныхнедель:34недели 

Количествоучебныхдней:68дней 

Сроки контрольных процедур: формы контроля основных 

компетенцийучащихся представлены в таблице и занимают не более 15 минут 

основноговремени занятия, проводятся в ходе занятия по темам и разделам 

программы втечениеучебногогода 

Срокиорганизационныхмероприятий: 

 социально-значимаядеятельность(конкурсы, акции) –по графику 

2.2. Условияреализациипрограммы 

 

Для реализации воспитательно-образовательной деятельности в 

рамкахреализации дополнительной образовательной общеразвивающей 

программы 

«Робототехника»нужныусловия,позволяющиепедагогическицелесообразноика

чественновыполнитьнамеченныеразделы темыпрограммы. 

Условие как философская категория выражает «отношение предмета 

кокружающимегоявлениям,безкоторыхонсуществоватьнеможет»ипредставляет 

собой то многообразие объективного мира, в котором 

возникает,существуетиразвивается;то,илииноеявление,илипроцесснаосновепри

чинно-следственных связей [«Философский энциклопедический 

словарь»,М.,1989,с.497]. 

В педагогике под условиями понимается не только среда и обстановка, 

вкоторой осуществляется воспитательно-образовательная деятельность, но и 

то,какиприпомощикакихформ,методов,приемовисредствэтотпроцессфункциони

рует[И.П.Подласый«Научно-педагогическаяинформация:словарь-

справочник»,М.,1995].Этиусловиямогутсодействоватьобразовательномуивоспи

тательномупроцессам илитормозитьих. 

К условиям реализации воспитательно-образовательной деятельности 

врамкахдополнительнойобразовательной 

общеразвивающейпрограммы«Робототехника»,кроме вышеперечисленного мы 

добавляем требования, правила, обстоятельстваиз которых следует исходить и 

которые необходимо учитывать при 

реализациипрограммыразвития.А.К.КолеченкоиЛ.Г.Логиноваотмечают,что 
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педагогическийпроцессвсегдаоцениваетнеобходимыересурсыкакматериальные,

временныетакичеловеческие,именноонинеобходимыдляреализациииусвоенияна

меченногокурсапрограммы[«Развивающаясяличностьипедагогическиетехнолог

ии»,С-П.,1995].Этиресурсытакжеможноназватьусловиями. 

Наосноветеоретическихисследований,практическогоопытаиспецифически

хособенностейдополнительной образовательнойобщеразвивающейпрограммы 

«Робототехника»мывыделяемважные,нанашвзгляд,условия еереализации: 

 социально-

психологические:созданиеблагоприятнойатмосферыдлясамостоятельной 

творческой деятельности и личностного комфорта 

какучащегося,такипедагога;разработкасистемымотивацииистимулирован

ияксамостоятельнойтворческой  

инициативы,поддержкиталантливыхиодаренныхучащихся; 

 научно-методическиеиучебно-

методические:применениевдеятельностинаучно-

обоснованнойлитературы,наличиеэтаповразработки,коррекции,контроляп

рограммы;единствомотивационного,когнитивного,поведенческогоилично

стногокомпонентов; 

 организационно-

управленческие:разработкамеханизмаоценкикачествареализациидополн

ительнойобразовательной общеразвивающейпрограммы;четкое 

распределение прав, обязанностей и ответственности 

субъектовобразовательногопроцессазацеленаправленностьирезультативн

остьэтаповразработкииреализациипрограммы; 

 нормативно-правовые:разработка,реализацияимодернизацияпрограммы 

только на основе нормативно-правовых документов в 

сфередополнительногообразованиявРоссииирегионе;  

 финансовыеиматериально-

технические:обеспеченностьразработкииреализациипрограммыразвития

необходимымифинансовымисредствами, оборудованием и материалами 

за счет средств учреждения  

 

2.3. Формыаттестации 

 

Дляотслеживаниярезультатовосвоениядополнительнойобразовательной 

общеразвивающейпрограммы«Робототехника»вкаждомразделепредусмотрен 

диагностический 

инструментарий,которыйпомогаетпедагогуоценитьуровеньикачествоосвоенияу

чебногоматериала.Вкачестведиагностического инструментарияиспользуются: 

 мониторинговыекарточкипоиндивидуальнымигрупповымдостижениям; 

 тестирование; 
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 контрольныесрезы(зачеты); 

 опросы,беседы,анкеты; 

 игровыетехнологии(викторины,игры-

задания,карточки,рисуночныетесты,тренингизаданияидр.);конкурсы; 

 конкурсноедвижение; 

 дневникисамоконтроля(фотоальбомы,портфолио). 

 
Важнымвосуществлениипрограммыявляетсякомплексноеисистематическ

ое отслеживание результатов, которое позволяет 

определятьстепеньэффективностиобучения,проанализироватьрезультаты,внест

икоррективывучебныйпроцесс,позволяетучащимся и 

педагогамувидетьрезультатысвоеготруда,создаетблагоприятныйпсихологическ

ийклиматвколлективе. 

Творческиевыставки(мини-

выставки,выставкиспрезентациями,презентации работ и т.п.) – также являются 

формами итогового контроля 

побольшимразделамитемампрограммы.Ониосуществляютсясцельюопределения 

уровня мастерства, культуры, техники использования творческихпродуктов, а 

также с целью выявления и развития творческих 

способностейучащихся.Поитогамвыставкилучшимучастникамможетвыдаваться

творческийприз(диплом,свидетельство,грамота,сертификат,благодарственноепи

сьмои т.п.). 

Критериемоценкипрограммыможеттакжесчитатьсягодовоймониторинг 

участия в конкурсах, фестивалях, выставках на различных 

уровнях(Международном,Федеральном,региональном,муниципальном,учрежде

ния,внутритворческогообъединения). 

 

2.4. Оценочныематериалы 

 

Переченьоценочныхматериалов,позволяющихопределить достижения 

учащимися планируемых результатов по программе,представлен втаблице №4. 
. 

Таблица №4 

Переченьоценочныхматериалов 

дополнительнойобразовательной общеразвивающейпрограммы 

«Робототехника» 

(поразделампрограммыигодам обучения) 

 

Годобучения Диагностический

инструментарий 

Оценочные материалы 

первогогодаобучения 

Первый 

годобучени

я 

Индивидуальныеконструкторские

задания 

Фронтальныйопрос 

Педагогическоенаблюдение 

 Викторина«Безопасный

маршрут» 

 Блиц-

опрос«Правилаповед

ения» 
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 Игровые 

заданияВнешняя оценка 

работСамостоятельнаяра

бота. 

Групповаяииндивидуальная

проектнаядеятельность 

 Взаимоопрос«ПравилаПБ» 

 Квест-

игра«Внимание!Опасн

ость!» 

 Тест«Основыконструирования» 

 Тест «Видыпередач» 

 Тест «Видыэнергии» 

Второй 

годобучен

ия 

Индивидуальныеконструкторские

задания 

Фронтальныйопрос 

Педагогическое 

наблюдениеИгровыезадания 

Внешняя оценка 

работСамостоятельная 

работа.Групповаяииндивиду

альнаяпроектнаядеятельност

ь. 

Лабораторнаяработа.

Тестовые 

заданияИгровые 

упражненияФотоотчѐ

ты 

Выставка,фотоотчѐт,летопись,о

тзывы 

 Тест«Основыконструкции» 

 Индивидуальныйтест«Видыр
оботов» 

 Игровые задания 

«Управлениерадио -машиной» 

 Тестированиепотеме«Простыем

еханизмы» 

 Игровыезадания«Управляемые

машины» 

Третий 

годобучен

ия 

Индивидуальныеконструкторские

задания 

Тестирование.Практическ

ая 

работа.Индивидуальныез

адания.Групповые 

заданияСамостоятельная 

работаЛабораторнаяработ

а. 

ВзаимоконтрольСамостояте

льнаятворческаяработа. 

Презентация 

заданийЗащита 

проектовЛабораторн

аяработа.Тестовые 

заданияИгровые 

упражненияФотоотче

ты 

Выставка,фотоотчет,отзывы 

 Игра«Видыконструкторов» 

 Рисуночныйтест«Конструкторы

мира» 

 Тестирование 

«Видытехническойс

борки» 

 Опрос«Значениероботов» 

 

 

Применяется 3-х балльная система оценки знаний, умений и навыков 

обучающихся(выделяетсятриуровня:нижесреднего,средний,вышесреднего).Итоговая

оценкарезультативности освоения программы проводится путём вычисления 

среднего показателя,основываясьнасуммарной составляющейпо итогамосвоения 

годового курса. 

Уровеньосвоенияпрограммынижесреднего–



29  

ребёноковладелменеечем50%предусмотренных знаний, умений и навыков, 

испытывает серьёзные затруднения при работесучебным материалом; в состоянии 

выполнять лишь простейшие практические заданияпедагога. 

Средний уровень освоения программы – объём усвоенных знаний, 

приобретённыхумений и навыков составляет 50-70%; работает с учебным 

материалом с помощью 

педагога;восновном,выполняетзаданиянаосновеобразца;удовлетворительновладеетте

оретическойинформациейпотемамкурса,умеетпользоваться литературой. 

Уровеньосвоенияпрограммывышесреднего–учащийсяовладелна70-

100%предусмотреннымпрограммойучебнымпланом;работаетсучебнымиматериалами

самостоятельно,неиспытываетособыхтрудностей;выполняетпрактическиезаданиясэле

ментамитворчества;свободновладееттеоретическойинформациейпокурсу,умеетанализ

ироватьлитературныеисточники,применятьполученнуюинформациюнапрактике. 
 

2.5. Методическиематериалы 

 

Методическиематериалыкпрограммепредставленыдополнительноприложе

нием к программе и составляют общий учебно-методический 

комплектдополнительнойобразовательной общеразвивающей 

программы«Робототехника». 

Основныеинформационно–

методическиеиучебныематериалыкпрограммепредставлены:программнымобесп

ечением,методическимирекомендациями,нагляднымипособиямиидругойнормат

ивно-правовойдокументацией: 
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Среды программирования 

1. mBlock 

2. ArduinoIDE 

 

Методическиерекомендации 

1. Технологическиекартыповыполнениюконкретныхзадачвкомпьютерныхпрогр

аммах. 

2. Распечатки рабочих окон компьютерных программ с

 различнымиинструментальнымипанелямидляработыпоусвоениюпройденног

оматериала 

 

Наглядныепособия 

1. Модели,изготовленныепедагогомиучащимися. 

2. Фото-ивидеоматериалыпоробототехнике. 

 

Спортивно-техническаядокументация 

1.Правилапроведениясоревнованийпоробототехнике. 

 
Материально-техническоеобеспечение 

1. ЧетырекомплектаMakerzoid Robot Master Premium,программируемых с телефона. 

2. Робототехнический набор КЛИК, совместимый с ОС ноутбуков. 

3. Дваноутбука,накоторыхсоставляетсяпрограммадляроботов. 

4. Зарядноеустройстводляаккумуляторов. 

5. Сеть интернет. 

6. Робототехнический стол с полемдляиспытанияроботов. 

7. Телевизор. 

8. Магнитная доска. 

9. Два принтера(цветной и черно-белый). 
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